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ÔÈÐÌÀ NVE, Î ÑÅÌÅÉÑÒÂÅ  ÌÈÊÐÎÑÕÅÌ IsoLoop  ÊÎÒÎÐÎÉ ÌÛ ÐÀÑ-
ÑÊÀÇÛÂÀËÈ Â ÏÐÅÄÛÄÓÙÈÕ ÍÎÌÅÐÀÕ, ÎÒÌÅ×ÀÅÒ ÍÀ ÐÛÍÊÅ ÏÎßÂ-
ËÅÍÈÅ ÖÈÔÐÎÂÛÕ ÈÇÎËßÒÎÐÎÂ ÔÈÐÌÛ ANALOG DEVICES. ÒÐÅÕÊÀ-
ÍÀËÜÍÛÅ (ADUM13XX ) È 4-ÕÊÀÍÀËÜÍÛÅ (ADUM14XX) ÌÈÊÐÎÑÕÅ-
ÌÛ ÏÎ ÇÀßÂËÅÍÈÞ ÊÎÍÊÓÐÅÍÒÎÂ ÍÈ×ÓÒÜ ÍÅ ÕÓÆÅ ÀÍÀËÎÃÈ×ÍÛÕ
ÈÇ ISOLOOP-ÑÅÐÈÈ. ÏÎÑÌÎÒÐÈÌ, ÒÀÊ ËÈ ÝÒÎ?

À. Øèíêàðü

ÊÎÍÑÒÐÓÊÖÈß

Â ñåðèè AduM1xxx èñïîëüçóåòñÿ òåõ-
 íîëîãèÿ, â êîòîðîé èìïóëüñíûé òðàíñ-

ôîðìàòîð ðàçìåùàåòñÿ íà ïëîñêîñòè
ñòàíäàðòíîé êðåìíèåâîé ïîäëîæêè. Ïî-
ñêîëüêó òðàíñôîðìàòîð ïåðåäàåò òîëü-
êî ôðîíò èëè ñïàä èìïóëüñà, íå ïåðåäà-
âàÿ ïîñòîÿííûé óðîâåíü, â âûõîäíîé ÷àñ-
òè äëÿ îòñëåæèâàíèÿ ïîñòîÿííîé ñîñòàâ-
ëÿþùåé ïðåäóñìîòðåíà ñïåöèàëüíàÿ ñõå-
ìà. Â íåé èñïîëüçóåòñÿ ðàñïîëîæåííûé
íà ïîäëîæêå ãåíåðàòîð, ðàáîòàþùèé íà
÷àñòîòå ïðèìåðíî 500 êÃö. Ïðè íàïðÿ-
æåíèè îò 2,7Â äî 5Â íà ëþáîì èç âû-
âîäîâ ïèòàíèÿ ñêîðîñòü ïåðåäà÷è ìîæåò
áûòü 1, 10, 25 è 100MÁîä. Îïðîñ ïîñòî-
ÿííîãî óðîâíÿ äëÿ îòñëåæèâàíèÿ ìåäëåí-
íûõ èçìåíåíèé óðîâíÿ âõîäíîãî ñèãíàëà
â íåêîòîðûõ ñëó÷àÿõ ñ÷èòàåòñÿ ïðåèìó-
ùåñòâîì ïî ñðàâíåíèþ ñ IL7xx ñåìåé-
ñòâîì.

ÏÐÈÌÅÍÅÍÈß

Âîïèñàíèÿõ óêàçàíû ñëåäóþùèå îá-
ëàñòè ïðèìåíåíèÿ ãàëüâàíè÷åñêîé

ðàçâÿçêè:

1.  SPI èíòåðôåéñû
2. ÀÖÏ/ÖÀÏ
3. RS232/485/422
4. Fieldbus

Ýòè òèïè÷íûå ïðèìåíåíèÿ òðåõ- è 4-
õêàíàëüíûõ öèôðîâûõ èçîëÿòîðîâ ÿâëÿ-
þòñÿ êëþ÷åâûìè è äëÿ ìèêðîñõåì
IsoLoop. Ñåðèÿ  ADuM1xxx â RS422 è
RS485 èíòåðôåéñàõ èìååò äîïîëíèòåëü-
íî ôóíêöèþ ðàçðåøåíèÿ âûäà÷è âûõîä-
íûõ ñèãíàëîâ. Âî âñåõ ñòàíäàðòíûõ  RSxxx
è Fieldbus ïðèìåíåíèÿõ ìèêðîñõåìû
ADuM1xxx äîëæíû áûòü ïîäêëþ÷åíû
÷åðåç øèííûå ôîðìèðîâàòåëè/ïðèåì-
íèêè.

Ñåìåéñòâî ADuM1xxx îòñëåæèâàåò
òå æå ñõåìû âêëþ÷åíèÿ, ÷òî è IL7xx (NVE).
×åòûðåõêàíàëüíûå ìèêðîñõåìû ñîâïà-
äàþò ïî âûâîäàì ñ IL715- IL717, èìåÿ
äîïîëíèòåëüíî äâà âûâîäà ðàçðåøåíèÿ
øèíû, íå çàäåéñòâîâàííûå â ñåðèè IL7xx.
Òðåõêàíàëüíûå ìèêðîñõåìû ïðåäíàçíà-
÷åíû  äëÿ ïðèëîæåíèé, â êîòîðûõ ïðè-
ìåíÿþòñÿ IL711 è IL712, íî ñ äîáàâëåíè-
åì òðåòüåãî êàíàëà. Â íåêîòîðûõ ñëó-
÷àÿõ ýòî ìîæåò òðåáîâàòüñÿ, â äðóãèõ –
ÿâëÿåòñÿ ëèøíèì.

ÎÑÍÎÂÍÛÅ ÎÒËÈ×Èß

Íà ïåðâûé âçãëÿä ñåìåéñòâà î÷åíü
ïîõîæè. Äàëüíåéøèé àíàëèç âûÿâ-

ëÿåò  âåñüìà ñóùåñòâåííûå ðàçëè÷èÿ.
Ýòè ðàçëè÷èÿ ìîãóò èìåòü îãðîìíîå âëè-
ÿíèå íà âûáîð òîãî èëè èíîãî ðåøåíèÿ.
Êëþ÷åâûìè õàðàêòåðèñòèêàìè â áîëü-
øèíñòâå ðàçðàáîòîê ÿâëÿþòñÿ:

1.Òîê ïîòðåáëåíèÿ – â ñòàòèêå è äèíà-
ìèêå. (Vdd1 and Vdd2 supplies)

2.Èñêàæåíèÿ øèðèíû èìïóëüñà (Pulse
Width Distortion)

3.Çàäåðæêà ðàñïðîñòðàíåíèÿ
4.Øóì

ÒÎÊ ÏÎÒÐÅÁËÅÍÈß

ADI çàÿâëÿåò, ÷òî èõ óñòðîéñòâà ëó÷øå
îïòîèçîëÿòîðîâ, òàê êàê ïîòðåáëÿþò

ìåíüøå. Ïðè ìàëûõ ñêîðîñòÿõ ïåðåäà÷è,
ïî ñðàâíåíèþ ñ îïòîèçîëÿòîðàìè, âîç-
ìîæíî è òàê. Íî â öåëîì (è ïî ñðàâíå-
íèþ ñ óñòðîéñòâàìè IsoLoop) ñîâñåì íå
òàê. Ðèñ. 1 ïîêàçûâàåò òîê, ïîòðåáëÿå-
ìûé âõîäíîé ÷àñòüþ (íà 1 êàíàë) IsoLoop,
HCPL-7710 (Agilent) è AduM1301 ïðè
íàïðÿæåíèè ïèòàíèÿ 5Â. (Êîýôôèöèåíò
äëÿ ïåðåñ÷åòà òîêà ïîòðåáëåíèÿ ïðè

Ïðåèìóùåñòâà IL7xx ïî
ñðàâíåíèþ ñ ADuM1xxx

Òîê ïîòðåáëåíèÿ âõîäíîé ÷àñòè
(äëÿ îäíîãî êàíàëà).  Vdd

1
 = +5V

Ðèñóíîê 1 Òîê ïîòðåáëåíèÿ âûõîäíîé ÷àñòè
(äëÿ îäíîãî êàíàëà). Vdd

2
 = +5VÐèñóíîê 2
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3.3Â ìîæíî âçÿòü ðàâíûì 3.3/5). Çàìå-
òèì, ÷òî ïðåäåëüíàÿ ñêîðîñòü äëÿ  HCPL-
7710 ñîñòàâëÿåò 12.5MBd.

Ðèñ. 2 ïîêàçûâàåò  òîê ïîòðåáëå-
íèÿ âûõîäíîé ÷àñòè äëÿ òåõ æå  òðåõ
ìîäåëåé. Â îáîèõ ñëó÷àÿõ  ìèêðîñõå-
ìà  IsoLoop ïîòðåáëÿåò  çíà÷èòåëüíî
ìåíüøèé òîê, ÷åì îïòîèçîëÿòîð èëè “ìà-
ëîïîòðåáëÿþùàÿ”  ADuM1301.

ÈÑÊÀÆÅÍÈÅ ØÈÐÈÍÛ
ÈÌÏÓËÜÑÀ

Pulse Width Distortion (PWD) - èñêàæå-
íèå øèðèíû èìïóëüñà – êëþ÷åâàÿ õà-

ðàêòåðèñòèêà, îãðàíè÷èâàþùàÿ ñêî-
ðîñòü ïåðåäà÷è äàííûõ ïðè çàäàííîé
ïðîòÿæåííîñòè ñðåäû ïåðåäà÷è. Â
áîëüøèíñòâå âûñîêîñêîðîñòíûõ ñèñòåì
èñïîëüçóåòñÿ ãåíåðàòîð ãëàâíûõ òàêòî-
âûõ èëè ñèíõðîíèçèðóþùèõ èìïóëüñîâ
äëÿ ôèêñàöèè áèòîâ ×òåíèÿ/Çàïèñè â
ïîòîêå äàííûõ. Âçàèìíîå ðàñïîëîæå-
íèå èíôîðìàöèîííûõ è òàêòîâûõ áèòîâ
íà âðåìåííîé äèàãðàììå ÿâëÿåòñÿ
î÷åíü âàæíûì. Ïîýòîìó òàêòîâûé áèò
îáû÷íî ðàñïîëàãàþò ïîñðåäèíå ïðåä-
ïîëàãàåìîãî áèòà äàííûõ, êàê ïîêàçà-
íî íà ðèñ. 3.

Åñëè áèòû äàííûõ è òàêòîâûå èìïóëü-
ñû ïðîõîäÿò ÷åðåç èçîëèðóþùèé áàðü-
åð, êàê ïîêàçàíî íà ðèñ. 4, êîíñòðóêòîð
äîëæåí áûòü âíèìàòåëüíûì   ê èñêàæå-
íèþ øèðèíû èìïóëüñà â êàæäîì èç ñèã-
íàëüíûõ òðàêòîâ.

Åñëè çàäåðæêè ðàñ-
ïðîñòðàíåíèÿ áèòîâ äàí-
íûõ è ñèíõðîèìïóëüñîâ
îòëè÷àþòñÿ, ñèñòåìà ñìî-
æåò íîðìàëüíî ôóíêöèî-
íèðîâàòü ïðè ñêîðîñòè
ìåíüøåé, ÷åì ðàñ÷åòíàÿ.
Èíà÷å âîçìîæíî ïîÿâëå-
íèå îøèáî÷íûõ áèòîâ, êàê
ïîêàçàíî íà ðèñ. 5.

Â òàáë. 2 ïðèâåäåíû
ñðàâíèòåëüíûå âåëè÷èíû
èñêàæåíèÿ øèðèíû èì-
ïóëüñà (PWD) äëÿ IsoLoop,
HCPL-7710 è AduM1301.
Çàìåòèì, ÷òî èñêàæåíèÿ
ïðàêòè÷åñêè íå ìåíÿþòñÿ
ïðè èçìåíåíèè òåìïåðà-
òóðû èëè íàïðÿæåíèÿ ïè-
òàíèÿ. Ýòî ñïðàâåäëèâî
äëÿ ëþáîé èç ñðàâíèâàå-
ìûõ òåõíîëîãèé.

Òàáëèöà òàêæå ïîêà-
çûâàåò :

PWD Skew – ìàêñè-
ìàëüíîå ðàññîãëàñîâà-
íèå ïî èñêàæåíèþ øèðè-
íû èìïóëüñà äëÿ äâóõ óñ-

òðîéñòâ äàííîé òåõíîëîãèè;
PWD Ch-Ch Skew  – ìàêñèìàëüíîå

ðàññîãëàñîâàíèå ïî èñêàæåíèþ øèðè-
íû èìïóëüñà ìåæäó ëþáûìè äâóìÿ êà-
íàëàìè äàííîãî óñòðîéñòâà. Â ëþáîì
ñëó÷àå, ÷åì ìåíüøå ïðèâîäèìàÿ â òàá-
ëèöå âåëè÷èíà, òåì ìåíåå êðèòè÷åí äàí-
íûé èçîëÿòîð äëÿ ïåðåäà÷è äàííûõ.

Êëþ÷åâûì ÿâëÿåòñÿ ïàðàìåòð PWD
Skew, ò.å. ìàêñèìàëüíîå ðàññîãëàñîâàíèå
ïî èñêàæåíèþ øèðèíû èìïóëüñà äëÿ äâóõ
óñòðîéñòâ äàííîé òåõíîëîãèè. Áåññìûñëåí-
íî ïðèíèìàòü ðåøåíèå, îðèåíòèðóÿñü íà

PWD=2ns, åñëè ìàêñèìàëüíîå çíà÷åíèå
èñêàæåíèé îò óñòðîéñòâà ê óñòðîéñòâó
ìîæåò îòëè÷àòüñÿ íà 16ns. Âñå âðåìåí-
íûå ðàìêè äîëæíû áûòü ðàçäâèíóòû ñ ó÷å-
òîì ýòèõ õóäøèõ óñëîâèé. Ïîýòîìó òîëüêî
èçîëÿòîðû  IsoLoop äåéñòâèòåëüíî ñòîÿò
íà ïåðâîì ìåñòå ïî ýòîìó ïàðàìåòðó.

ÇÀÄÅÐÆÊÀ
ÐÀÑÏÐÎÑÒÐÀÍÅÍÈß

Ç àäåðæêà ðàñïðîñòðàíåíèÿ
(Propagation Delay)  - îñíîâíîé ïà-

ðàìåòð, ïîçâîëÿþùèé ñóäèòü î ñêîðîñòè
ïðîõîæäåíèÿ ñèãíàëà â êàêîì-ëèáî
òðàêòå. Ýòîò ïàðàìåòð îïðåäåëÿåò, íà-
ñêîëüêî èíåðöèîííà òà èëè èíàÿ ñèñòå-
ìà ïî îòíîøåíèþ ê âíåøíèì è âíóòðåí-
íèì ñèãíàëàì. Â íåêîòîðûõ îòðàñëÿõ
ýòîò ïàðàìåòð èçâåñòåí êàê “ìåðòâîå
âðåìÿ” èëè “îòñòàâàíèå”.

Çàäåðæêà ðàñïðîñòðàíåíèÿ ñàìà
ïî ñåáå íå èìååò îòíîøåíèÿ ê äîñòî-
âåðíîñòè ïåðåäàâàåìûõ äàííûõ. Äðó-
ãîå äåëî - âåëè÷èíà èñêàæåíèÿ øèðè-
íû èìïóëüñà (PWD), ò.å. ðàçíèöà â çà-
äåðæêàõ ðàñïðîñòðàíåíèÿ ôðîíòà è
ñïàäà èìïóëüñà. Íà ðèñ. 5 ýòè çàäåð-
æêè ïîêàçàíû ñîîòâåòñòâåííî êàê  tplh
(prop delay low to high) è tphl (prop delay
high to low).

Ìàëàÿ âåëè÷èíà çàäåðæêè âåñüìà
æåëàòåëüíà, îñîáåííî, åñëè  ðå÷ü èäåò îá
ýôôåêòèâíîñòè ïðåîáðàçîâàíèÿ  ýíåð-
ãèè, êîãäà  “ìåðòâîå âðåìÿ” íàïðÿìóþ ñ
íåé ñâÿçàíî. Â òàáë. 3 ñðàâíèâàþòñÿ òðè
óñòðîéñòâà ïî ýòîìó ïàðàìåòðó.

Ìèêðîñõåìà IsoLoop íàìíîãî îïå-
ðåæàåò êîíêóðåíòîâ, ëó÷øå ñîîòâåòñòâóÿ
òðåáîâàíèÿì ê çàäåðæêå ðàñïðîñòðà-
íåíèÿ.

Òèïè÷íîå ïîëîæåíèå
ñèíõðîèìïóëüñîâ îòíîñèòåëüíî
áèòîâ äàííûõ

Ðèñóíîê 3

Ñõåìà èçîëÿöèè äàííûõ è òàêòî-
âûõ èìïóëüñîâ

Ðèñóíîê 4

Òàáëèöà 1. Ñâîäíàÿ òàáëèöà äëÿ âûáîðà â ðàçëè÷íûõ ïðèìåíåíèÿõ

Ïðèìåíåíèå Êîë-âî êàí. NVE ADI Ëó÷øå

Full SPI Interface 4 IL717 ADuM1301 NVE

Low Cost SPI 3 IL717 ADuM1301 ADI

Data Converter 2 in Std Mode IL712 ADuM1301 NVE

Data Converter 3 in Clk Mode IL717 ADuM1301 ADI

RS232 2 IL712 ADuM1301 NVE

RS485/422 3 + Enable IL485 ADuM1301 NVE

Low Cost RS4xx 3 + Enable IL717 ADuM1301 ADI

FieldBus 2 to 4 IL712 / 717 ADuM1x01 Either

Òàáëèöà 2. Ñðàâíèòåëüíàÿ òàáëèöà PWD

Parameter IsoLoop:  ns HCPL-7710: ns AduM1301: ns

PWD 3 8 2

PWD Skew 6 16 16

PWD Ch-Ch Skew 3 N/A 16

Òàáëèöà 3. Propagation Delay Time Comparison

Parameter IsoLoop:  ns HCPL-7710: ns AduM1301: ns

Prop Delay 15 40 45

Prop Delay Skew 6 10 16

Prop Delay  Ch-Ch Skew 3 N/A 16
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ØÓÌ

Äëÿ áîëüøèíñòâà ïðèëîæåíèé øóìû
ìîæíî ïîäðàçäåëÿòü íà êîãåðåíòíûå, ò.å.
ñâÿçàííûå ñ ðàáîòîé ãåíåðàòîðà ñèíõ-
ðîèìïóëüñîâ, è íåêîãåðåíòíûå (ñëó÷àé-
íûå), ò.å. íèêàê íå ñâÿçàííûå ñ ðàáîòîé
àâòîíîìíîé ñèñòåìû.

Øóìîâàÿ õàðàêòåðèñòèêà, èçâåñòíàÿ
êàê “ñïåêòðàëüíàÿ ïëîòíîñòü”, ðåêîìåí-
äóåìàÿ â êà÷åñòâå íîðìàòèâíîé òàêèìè
îðãàíèçàöèÿìè, êàê, íàïðèìåð, Ìåæäóíà-
ðîäíàÿ ýëåêòðîòåõíè÷åñêàÿ êîìèññèÿ
(ÌÝÊ), ÿâëÿåòñÿ èíòåãðàëüíîé, îáúåäèíèâ-
øåé îáà òèïà øóìîâ â îäíîì ïàðàìåò-
ðå. Ïðîèçâîäèòåëè îáÿçàíû íå ïðåâû-
øàòü ìàêñèìàëüíîå çíà÷åíèå ñïåêòðàëü-
íîé ïëîòíîñòè øóìîâ.

Õîòÿ  óðîâåíü ïàðàçèòíûõ ñèãíàëîâ
è èçëó÷åíèé, âîçíèêàþùèõ ïðè ðàáîòå
ìèêðîñõåì IL7xx (NVE),  è ñîîòâåòñòâó-
åò íîðìàì, øóìîâûå õàðàêòåðèñòèêè îï-
òîèçîëÿòîðîâ è ñåðèè AduM1xxx áîëü-
øå ñîîòâåòñòâóþò òðåáîâàíèÿì,
ïðåäúÿâëÿåìûì ê ìàëîøóìÿùèì óñòðîé-
ñòâàì, êàê ïðàâèëî àíàëîãîâûì. Îäíà-
êî ïðè ïåðåäà÷å äèñêðåòíûõ äàííûõ, ñëó-
÷àéíûå  ïî ñâîåé ïðèðîäå øóìû ìèê-
ðîñõåì ADum1xxx ìîãóò óõóäøèòü  äè-
íàìè÷åñêèé äèàïàçîí. Ýòîò ïàðàìåòð
â çàïàäíîé ëèòåðàòóðå íîñèò íàçâà-
íèå SFDR, ò.å. Spurious Free Dynamic
Range – äèíàìè÷åñêèé äèàïàçîí áåç
âûáðîñîâ, è ÿâëÿåòñÿ îãðàíè÷èâàþùèì
äëÿ âûñîêîñêîðîñòíûõ ÀÖÏ/ÖÀÏ. Ïî
ñóùåñòâó, SFDR – ýòî ñîîòíîøåíèå ñèã-
íàë/øóì äëÿ ïîëíîãî ñïåêòðà äèñêðåò-
íîãî ïðåîáðàçîâàòåëÿ. Ñìûñë ýòîãî
ïàðàìåòðà – â îïðåäåëåíèè òîé ÷àñ-
òîòû, ïðè êîòîðîé âíóòðåííèå øóìû íà-
÷èíàþò ïðèâîäèòü ê îøèáêàì â 1/2
ÌÇÐ (ìëàäøåãî ðàçðÿäà). Ýòî ñïîñîá-
íîñòü ñõåìû äèñêðåòèçàöèè ðàáîòàòü ñ
ïîëíûì ñïåêòðîì ÷àñòîò, ïðèíÿòûì äëÿ
ñèñòåìû ñâÿçè (êàê ñîòîâàÿ òåëåôîíèÿ,
íàïðèìåð). Ñëó÷àéíûé øóì âûçûâàåò
âñïëåñêè â ÷àñòîòíîé îáëàñòè, êîòîðûå

íå ìîãóò áûòü îòôèëü-
òðîâàíû. Êîíñòðóêòî-
ðû õîòÿò áûòü óâåðåí-
íûìè, ÷òî âñå, ÷òî ïðî-
èñõîäèò ñ áèòàìè
äàííûõ, òàê èëè èíà-
÷å ñâÿçàíî ñ îäíèì
åäèíñòâåííûì òàêòî-
âûì ãåíåðàòîðîì
(master clock). Òîãäà
ëåãêî îòôèëüòðîâàòü
êîãåðåíòíûé øóì è
ïîëó÷èòü áîëåå øè-
ðîêèé äèíàìè÷åñêèé
äèàïàçîí. ×åì øèðå
SFDR, òåì áîëüøå
çâîíêîâ, íàïðèìåð,

ìîæåò îáñëóæèòü áàçîâàÿ ñòàíöèÿ ñî-
òîâîé ñâÿçè

Ìèêðîñõåìû AduM1xxx èñïîëüçóþò
íåêîãåðåíòíûå òàêòîâûå ãåíåðàòîðû, ïå-
ðåäàâàÿ äàííûå îò âõîäà ê âûõîäó. Ýòè
ãåíåðàòîðû íå ìîãóò áûòü ñèíõðîíèçèðî-
âàíû è ïîýòîìó ãåíåðèðóåìûå èìè øóìû
íîñÿò ñëó÷àéíûé õàðàêòåð. Ìèêðîñõåìû
IsoLoop è îïòîèçîëÿòîðû íå èìåþò ýòîãî
íåäîñòàòêà. Êòî ïîíèìàåò âàæíîñòü òà-
êîãî ïàðàìåòðà, êàê äèíàìè÷åñêèé  äèà-
ïàçîí  (SFDR), òîò ïðåäïî÷òåò íå ñâÿçû-
âàòüñÿ ñ  AduM1xxx. Íà ðèñ.  6 ïîêàçàí
ïðèìåð âîçäåéñòâèÿ êîãåðåíòíîãî è íåêî-
ãåðåíòíîãî èñòî÷íèêîâ øóìà íà ñèãíàë, íà-
õîäÿùèéñÿ â ôàçå âûñîêîãî óðîâíÿ. Íà-
áëþäàåìûé îòðèöàòåëüíûé âûáðîñ ñâÿ-
çàí ñ ðàáîòîé íåêîãåðåíòíîãî  ãåíåðà-
òîðà. Ñ ïîëîæèòåëüíûìè è îòðèöàòåëü-
íûìè  âûáðîñàìè èç-çà êîãåðåíòíûõ  èñ-
òî÷íèêîâ øóìà ñïðàâèòüñÿ ãîðàçäî ëåã÷å.

ÇÀÊËÞ×ÅÍÈÅ

Íà ïåðâûé âçãëÿä ìèêðîñõåìû
AduM1xxx ìîãóò êîíêóðèðîâàòü ñ

ìèêðîñõåìàìè NVE ñåðèè IL7xx, ãëàâíûì
îáðàçîì èç-çà
ðà ç íîîáðà ç è ÿ
õàðàêòåðèñòèê è
öåí. Óæå òîò ôàêò,
÷òî îíè ïðîèçâî-
äÿòñÿ òàêîé áîëü-
øîé ôèðìîé, áó-
äåò ïðèâëåêàòü ê
íèì âíèìàíèå íà
ðûíêå.

Â ñòàòüå ñäå-
ëàíà ïîïûòêà ïî-
êàçàòü, íàñêîëüêî
îáîñíîâàííû ïðå-
òåíçèè ôèðìû ADI
íà ñîïåðíè÷åñòâî.
Ñðàâíåíèå ïðîèç-
âîäèëîñü ïî ïÿòè
îñíîâíûì õàðàê-
òåðèñòèêàì:

1. Îòñëåæèâàíèå ìåäëåííûõ èçìå-
íåíèé óðîâíÿ âõîäíîãî ñèãíàëà

2. Òîê ïîòðåáëåíèÿ
3. Èñêàæåíèÿ øèðèíû èìïóëüñà
4. Çàäåðæêà ðàñïðîñòðàíåíèÿ
5. Øóì

Åäèíñòâåííûì ñëàáûì ìåñòîì IL7xx
ÿâëÿåòñÿ âîñïðîèçâåäåíèå ïîñòîÿííîé
ñîñòàâëÿþùåé. Âûõîäíîé óðîâåíü
AduM1xxx îòñëåæèâàåò âõîä, â òî âðå-
ìÿ êàê âûõîä IL7xx îòñëåæèâàåò, ïî ñó-
ùåñòâó, óæå ïðîäèôôåðåíöèðîâàííûé
âõîäíîé ñèãíàë. Âîñïðîèçâåäåíèå ïî-
ñòîÿííîé ñîñòàâëÿþùåé, îäíàêî, äîñ-
òèãàåòñÿ çà ñ÷åò èñïîëüçîâàíèÿ íåñîã-
ëàñîâàííîãî ãåíåðàòîðà ñèíõðîèì-
ïóëüñîâ, ÷òî ÿâëÿåòñÿ ïðè÷èíîé óõóäøå-
íèÿ îñòàëüíûõ ÷åòûðåõ ïîêàçàòåëåé.
Ìèêðîñõåìû IL7xx äëÿ áîëüøèíñòâà ïî-
òðåáèòåëåé îñòàíóòñÿ âåðõîì ñîâåð-
øåíñòâà è åäèíñòâåííûìè âûñîêîñêî-
ðîñòíûìè óñòðîéñòâàìè äëÿ ìíîãèõ
ïðèëîæåíèé. Èç-çà ìåíüøèõ øóìîâ,
èñêàæåíèé øèðèíû èìïóëüñà è òîêà
ïîòðåáëåíèÿ ìèêðîñõåìû IL7xx áóäóò
ïîëüçîâàòüñÿ ñïðîñîì, íåñìîòðÿ íà
öåíó ìåíåå áûñòðîäåéñòâóþùèõ ìèê-
ðîñõåì AduM1xxx.

GMR-òåõíîëîãèÿ ìèêðîñõåì ñåðèè
IsoLoop íàìíîãî ñîâåðøåííåé òåõíîëî-
ãèè ADuM1xxx. Òùàòåëüíûé àíàëèç õà-
ðàêòåðèñòèê è òåõíè÷åñêèõ òðåáîâàíèé
ìèêðîñõåì IL7xx óáåäèòåëüíî äîêàæåò
ïðåèìóùåñòâî ñåðèè IsoLoop.

Êîíòàêòû ïî òåõíè÷åñêèì âîïðîñàì:
Vladimir.Temchenko@kvazar-micro.com
òåë (044) 442-94-59
Alexander.Shynkar@kvazar-micro.com
òåë (044) 442-94-58

Ñïðàâêè ïî âîïðîñàì ïîñòàâîê è
íàëè÷èÿ íà ñêëàäå ïî òåëåôîíàì
(044) 239-98-68  è (044) 442-93-61
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